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PORIN SATAMA =

FVURNRNI1

Porin satama on
Selkameren logistiikan
solmukohta. Se yhdistaa
laiva-, tie- ja
raideliikenteen
hyodyntamismahdollis
uudet.

Porin sataman
palveluvalikoima on
suunnattu teollisuuden
tarpeisiin.
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PORIN SATAMA L

FVURNRNI1

Satamaoperaatioiden seka
kunnossa- ja yllapitotdiden
tehokas ja turvallinen
suorittaminen vaatii riittavan
valaistuksen.

Alueen valaistus hoidetaan
valaistusmastoilla, jotka
valaisevat sektoreittain alueita
sataman tontilla.

Alueella suoritetaan ympari
vuoden toimintoja, jotka
vaativat riittavan maaran
valaistusta.
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Porin Sataman datapohjainen valaistuksen ohjaus
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Esiselvitysvaihe
Valaistuksen ohjauksen nykytila
Mahdollisuudet valaistuksen ohjaukseen
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Pilotoinnin aikaisen energiansaastopotentiaalin laskenta
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Valaistuksen ohjaaminen

Datapohjainen valaistuksen ohjaus Valai ohjausjarj Ima Porin Satama

Laiturialueen valaisimet
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— Rajapinta _— Kutsujono —_— Kasittelija —_—— FELEURER _— X

Ohjauspyyntd ohjauskeskus

e Ohjauskomennot: paalle / pois (= kirkastus / himmennys)
e Parametrina ohjattava laiturialue
e Vilvel-2s
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Ohjauslogiikka ja algoritmit

Ajastin
Lahde X Kasittelija
N R Y
Lahde Y Kasittelija J——{ Ohjauskeskus J‘ »/ Ohjauskomento > ohﬁz;::reﬁzrma
—_— - _g

— ) )
Lahde Z Kasittelija
Tapahtumat
—

Kasittelijan tehtava on muodostaa datasta ohjauskomentoja ja lahettaa ne
ohjauskeskukselle

Ohjauskeskus tallentaa ohjauskomennot ja muodostaa ohjauskommennoista
suoria tal ajastettuja ohjauspyyntoja

Ohjauskeskus lahettaa ohjauspyynnot valaistuksen ohjausjarjestelmalle
oikealla ajanhetkella




DYME DnDT
Datalahteet

FUKI @
Valaistuksen ohjaus

havaintojen perusteella

Sataman kalusto

Julkiset palvelut Yksityiset palvelut
Kayntitiedot ja
Q sijainti
=XF
Fintraffic

Alusten tyyppi, . .
atkataulut ja Eggéif ]('Ean sgggtpal
sijaintitiedot

Datan lukeminen,
kasittely ja tallennus



Digitraffic Marine AP| S E T G5

OpenAPI document

Digitraffc is a service operated by the Finiraffc offering real time traffic information. Currently the service covers road, marine and railraffc. More information can be found at the Digitaffic website
blic Google-group meri digitraffic.f senvic and Fintratfic. in the forum is mostly in Finnish, but you're welcome to communicate in English
too.

General notes of the API

+ Many Digitraffic APIs use GeoJSON as data format. Definition of the GeoJSON format can be found at httpsz/iools.ietf.org/imir{c7946.
+ For dates and times ISO 8601 format is used with "Zulu" zero offset from UTC fied (1., "

12). E.g. 2019-11-01T06:30:002.

am Terms of service

Servers

https/meri.digitraffic.fi

AIS V1 Automai identiication System (AIS) APls o

Aton Fault V1 v

Bridge Lock Disruption V1 2

Info V1 v

3 Nautical Warning V1 7

Julkiset palvelut 9

Port Call V1 rortcaiapis 9

SSE V1 sea State Estimate (SSE) APIs o

M’I Winter Navigation VA wieaveston avis .
Fintraffic

Alustenm aW S

aikataulut ja
sijaintitiedot

Schemas v

Datan lukeminen,
kasittely ja tallennus
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Valaistuksen ohjauksen toteutus

E AWS Cloud

Q_» Event: scheduled
M \ control message,

Digitraffic Event: control prompt
e.g. "id:16 on: 15:00 off: 20:00"

Event: control prompt.
e.g. "id:16 on: 14:00"

Fidera konen&ké

Scheduled control
message wait complete

oy 2
Rule: control msg—>»C—=1 —HTTP POST—>» SmartLight’

Rule: control prompt

control message

/
scheduled control
message

e Ohjaus on toteutettu palvelimettomia ratkaisuja hyodyntaen
e Ratkaisulla saadaan kustannushyotyja ja skaalutumiskykya
e Kokonaisuus on helppo pystyttaa myos muihin ohjaustarkoituksiin




Pilotointi (linkki)



https://drive.google.com/file/d/1C3DqC9Y-ExsXboIM9AbtaHfxPG_8oO6y/view?resourcekey
https://docs.google.com/file/d/1C3DqC9Y-ExsXboIM9AbtaHfxPG_8oO6y/preview
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Valaistuksen
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Valaisimen Kaytossa Teho 100% Teho 70% Teho 10%

tyyppi olevat valoteholla valoteholla valoteholla
DYME valaisimet
SPN 223 kpl 89,20 kW 89,20 kW 89,20 kW
Energlansaastopotentlaall LED 149 kpl 172,14 kW 12050 kW 1721 kW
. . . Yhteensi 372 kpl 261,34 kW 209,70 kW 106,41 kW
p 1 ]' O t 1 n a 1 ka n a Energiansaasto % | 19,75% 59,28%

1. Digitraffic
a. Valaistusta ohjataan aluksen saapumisajan ja lahtoajan perusteella

Ohjaamalla sataman LED-valaisimia normaalin tyoajan ulkopuolella
16:00-6.00 valisena aikana voldaan saavuttaa laiturialuellla olevien
valaisimien osalta 12% energiansaasto.

Mikali LED-valaisimia ohjattaisiin myos tyoajalla, eli kaytannossa ympari
vuorokauden, saasto voisi olla jopa 42%. Energiansaasto olisi viela
merkittavasti suurempi, jos laiturialueiden suurpainenatriumvalaisimet
vaihdettaisiin ohjattaviin LED-valaisimiin.
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Energiansaastolaskelma pilotin aikana

Saapumisaika Lahtéaika Valaistusaika

Paivamaara Kellonaika Paivamaara Kellonaika llman ohjausta (h) Ohjattuna (h)

4.8.2023 4.8.2023

Energiansaasto

11,11%

kWh

e Valaistus on paalla a) kun laiva on laiturissa b) 06:00-00:00 valisen ajan
e Pilotin aikana ohjattujen valojen yhteisteho 100% voimakkuudella 3,2 kW

e Ohjauksen etuna (naissa tapauksissa) valojen sammutus kun alus on lahtenyt

* Laskelmassa el ole huomioitu hamarédohjausta tal himmennystasoja

5.8.2023 5:00 7.5.2023 8:00 67 51 23,88% 51,2
13.8.2023 6:00 14.8.2023 10:00 42 28 33,33% 44,8
17.8.2023 2:00 19.8.2023 14:00 46 36 21,74%
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aintoja hankkeesta

Energiansaasto on todellinen ja
valaistuksen ohjaus on oiva saastokohde
Tilannekuvan muodostaminen on tarkeaa
Dataa on saatavilla ohjauksen tueksi
julkisista lahteista ja lahteita voi rakentaa
myos itse

Pilottiratkaisulla mahdollista ohjata
muutakin kuin valaistusta
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